MECANISMOS MEU20R

GRUPO 5F3C

Fecha: 17 Marzo 2026

1. Describa graficamente los tipos de velocidad que puede tener un eslabdn giratorio sobre un punto y sus
vectores de direccion

2. ¢éQué es un eslabon primario?

Es un eslabon que determina los desplazamientos, velocidades y aceleraciones de los eslabones que estdn
en funcion de él.
3. ¢Cuantos eslabones primarios tiene un mecanismo que tiene 5 grados de libertad?
5
4. ¢Qué es el Centro Instantaneo de Rotacidn (polo de velocidades)?
Es el punto de un cuerpo o de su prolongacion en el que la velocidad instantdnea del cuerpo es nula.

5. ¢éDénde se ubica el Centro Instantaneo de Rotacidn Relativo de 2 eslabones conectados por unién de
perno?

(23)

En la unidn de perno (revoluta)

@

Primera regla



6. ¢éDonde se ubica el Centro Instantaneo de Rotacion Relativo de 2 eslabones en contacto de rodamiento sin
deslizamiento?

En el punto de contacto

Segunda regla

7. ¢éDénde se ubica el Centro Instantaneo de Rotacidn Relativo de 2 eslabones (1 y 3) en contacto de
deslizamiento?
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® En el infinito en la direccion perpendicular a la direccidon de deslizamiento

Tercer regla

8. ¢éDodnde se ubica el Centro Instantdneo de Rotacidn de 2 eslabones con un contacto de deslizamiento
completo?

En algun lado de la linea normal a la direccidon del deslizamiento

Cuarta regla )
23 alo largo de esta normal comiin

9. ¢Describa en una frase el teorema de Kennedy?

Los 3 Centros instantdneos correspondientes a 3 cuerpos cualesquiera permanecen sobre la misma recta

10. ¢Cuantos Centros Instantaneos de Rotacidn Relativos de 2 eslabones puede tener un mecanismo de tantos
eslabones como el ultimo digito de su Numero de Control? (si el ultimo digito de su Numero de Control es
inferior a 4 multipliquelo por 2). Ponga el nimero de control y el nimero de CIR.

Numero de control :

CIR=n(n-1)/2

11,12,13,14,15. Haga el diagrama cinemdtico del mecanismo siguiente, haga el diagrama circular de centros
instantaneos de Rotacidon y localice graficamente todos los Centros Instantaneos de Rotacion (ignore las
dimensiones):
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